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Reconocimientos

Miembro del Sistema Nacional de 
Investigadoras e Investigadores.

Perfil PRODEP.

Investigadora Honorífica del 
Sistema Sinaloense de 
Investigadores (as) y Tecnólogos 
(as).

Formación

Doctorado en Educación sep 2004 - sep 2008
Universidad Autónoma de Durango
Tesis: “Diseño de un sistema de simulación 3D, para la creación de un
laboratorio virtual de robótica en apoyo a la docencia”.
Director de Tesis: Dr. Andrés Gutiérrez Márquez

Maestría en Informática Administrativa ene 2000 - jun 2002
Universidad Autónoma de Durango
Tesis: “Análisis, diseño, desarrollo e implementación de un sistema WEB de
reservación de prácticas de laboratorios de cómputo”
Director de Tesis: Dr. Prudenciano Moreno

Licenciatura en Informática sep 1992 - jun 1997
Universidad Autónoma de Sinaloa
Titulación por promedio

Estancias

École des Hautes Études Commerciales (HEC), Universidad de Montreal 
(Canadá): 2006, 2009–2010, 2012–2016, 2018–2019.

Université de Saint-Quentin-en-Yvelines (Francia): 2017.

Universidad de Ciencias Pedagógicas “Enrique José Varona” (La Habana, 
Cuba): 2018.

Proyectos de Investigación

Responsable y corresponsable de proyectos con financiamiento interno y 
externo, entre ellos: Desarrollo de un laboratorio virtual de robótica como 
apoyo en la enseñanza de asignaturas del área de robótica (financiado por 
PROMEP, CUMEX y actualmente PRODEP).

Colaboradora en el proyecto internacional Organizaciones Virtuales, en 
conjunto con HEC y Universidad de Montreal.
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