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Reconocimientos

B Miembro fundador del Posgrado en
Ciencias de la Informacion
(Maestria y Doctorado), UAS
(2011-2017).

B Miembro del Cuerpo Académico
Realidad Virtual y Robética UAS-
CA-254.

Bl Miembro fundador de Association
Francaise de Réalité Virtuelle —
AFRYV (2006-2010, Francia).

B Miembro fundador de Asociacion
Mexicana de Robética e Industria
A.C. — AMRob (desde 1997).

M Presidente de AMRob (2014-2017)
, ex Secretario y Vicepresidente.

Formacion

Doctorado en Robética 2005 - 2009
Universidad de Versalles, Francia

Maestria en Informatica Administrativa 1999 - 2001

Centro de Investigacion y de Estudios Avanzados del Instituto Politécnico
Nacional (CINVESTAV-IPN), unidad Zacatenco

Licenciatura en Informatica 1993 - 1998

Universidad Autébnoma de Sinaloa
Estancias

B Estancias en laboratorios de investigacion en México, Espafia y Francia.

B Posdoctorado Técnicas de Realidad Virtual para Rehabilitacion Neurologica
Laboratorio END-ICAP, Universidad de Versalles, Francia — 2017.

B Posdoctorado Realidad Virtual - Laboratoire d’Ingenierie des Systémes de
Versailles (LISV), Universidad de Versalles - 2012.

Proyectos de Investigacion

M Colaboracidon con el Dr. Alfonso Pamanes del Instituto Tecnoldgico de la
Laguna para optimizar el proceso de ensamblaje de robots Fanuc, utilizando
técnicas de realidad virtual para mejorar la precision y eficiencia.

M PEI-CONACYT/220426 "IMOC Desarrollo de un centro de operaciones para
gestion de infraestructura en cuarto criticos".

M PEI-CONACYT/212559 "Desarrollo de un punto de venta para el sector salud y
creacioén de aplicaciones moviles satélites".

B PROFAPI2014/235 "Captura de movimientos para el modelado dinamico y
teleoperacion de un robot humanoide mediante ZMP".

Bl PROFAPI2014/234 "Estrategia ludica apoyada en la roboética educativa para el
aprendizaje de matematicas basicas en carreras de informatica y afines".

B PROFAPI2013/211 "Captura de Movimientos para el modelado dinamico y
teleoperacién de un robot humanoide".

B PROFAPI2013/209 "Implementacion de una propuesta para el aprendizaje de
programacion de computo mévil en multiplataformas mediante la teleoperacion
de robots humanoides en carreras de informatica y afines en la educacion
superior”.

Produccion Cientifica

M Rodriguez-Vega G., Rodriguez-Vega D.A., Zaldivar-Colado X.P., Zaldivar -
Colado U., Castillo-Ortega R. (2022) A Motion Capture System for Hand
Movement Recognition. In: Black N.L., Neumann W.P., Noy I. (eds)
Proceedings of the 21st Congress of the Inter- national Ergonomics Association
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(IEA 2021). IEA 2021. Lecture Notes in Networks and Systems, vol 223.
Springer, Cham. https://doi.org/10.1007/978-3-030- 74614-8 13

M Rodriguez -Vega G., Zaldivar -Colado X.P., Zaldivar -Colado U., De la Vega-
Bustillos E.J., Rodriguez -Vega D.A. (2022) Hand Shape Modeling for the
Mexican Population. In: Black N.L., Neumann W.P., Noy I. (eds) Proceedings of
the 21st Congress of the Inter- national Ergonomics Association (IEA 2021).
IEA 2021. Lecture Notes in Networks and Systems, vol 223. Springer, Cham.
https://doi.org/10.1007/978-3-030- 74614-8 14. Pp.122.127

B Graciela Rodriguez-Vega, Dora Aydee Rodriguez-Vega, Xiomara Penélope
Zaldivar-Colado, Ulises Zaldivar-Colado & Rafael Castillo-Ortega, 2021, A
Motion Capture System for Hand Movement Recognition. Lecture Notes in
Networks and Systems, Vol. 223(1), Pags. 114 a 121, ISSN: 2367 3370.

B Graciela Rodriguez-Vega, Xiomara Penélope Zaldivar-Colado, Ulises Zaldivar-
Colado, Enrique Javier De la Vega-Bustillos & Dora Aydee Rodriguez-Vega,
2021, Hand Shape Modeling for the Mexican Population. Lecture Notes in
Networks and Systems, Vol. 223(1), Pags. 122 a 127, ISSN: 2367 3370.

B Ulises Zaldivar Colado, 2020, Libro: Avances en el Desarrollo Cientifico de la
Robotica en México, Instituto Tecnoldgico de la Paz, Vol. 1, Pag. 227, ISBN:
978-607-98174-8-0.

M Ulises Zaldivar Colado, 2019, Libro: Las nuevas perspectivas de investigacion
y desarrollo de la robdtica en México, Instituto Tecnoldgico de la Paz, Vol. 1,
Pag. 339, ISBN: 978-607-98174-5-9.

Tesis Dirigidas

B Rodriguez Vega Graciela, 2022 ,“Disefio E Implementacion De Un Sistema De
Evaluacion Ergonémica En Linea”, Doctorado En Ciencias De La Informacion,
Universidad Auténoma De Sinaloa. Culiacén, Sinaloa, México

B Quevedo Garcia Radul, 2022 , “Desarrollo De Ambientes Virtuales Para El
Apoyo En La Rehabilitacién De Nifios Con Autismo En Nivel 1, Utilizando Una
Interfaz Haptica”, Maestria Ciencias De La Informacién, Universidad Auténoma
De Sinaloa. Culiacan, Sinaloa, México.

Bl Campos Leal Juan Augusto, 2018 , “Disefio De Un Guante De Datos De Alta
Precisién Basado En Sensores Inerciales”, Maestria Ciencias De La
Informacién, Universidad Auténoma De Sinaloa. Culiacan, Sinaloa, México.

B Osuna Castafieda Luis Angel Dario, 2017 “Modelado De Objetos Rigido-
Deformables Para Apoyo A La Realizacion De Tareas De Ensamble Virtual”,
Maestria Ciencias De La Informacion, Universidad Autbnoma De Sinaloa.
Culiacan, Sinaloa, México.




