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Reconocimientos

B Participante destacada en eventos
cientificos relevantes como
congresos de investigadoras
sinaloenses y proyectos con
enfoque de género en la ciencia
promovidos por la UAS.

Formacion

Doctorado en Ciencias en Electrénica y 2012 - 2016
Telecomunicaciones con Orientacion en

Instrumentacién y Control

Centro de Investigacion Cientifica y de Educacion Superior de Ensenada, Baja
California (CICESE)

Maestria en Ciencias en Sistemas Digitales 2008 - 2010
Centro de Investigacion y Desarrollo de Tecnologia Digital (CITEDI)

Ingenieria Electrénica con especialidad en 2004 - 2008
Sistemas Digitales

Instituto Tecnolégico del Mar (ITMAZ) ahora llamado Instituto Tecnoldgico de
Mazatlan

Licenciatura en Informatica 2003 - 2007
Universidad Auténoma de Sinaloa

Proyectos de Investigacion

B Analisis de Ganancia L2 en Sistemas Hibridos con Modos Deslizantes y
Golpes — Estudio de estabilidad y comportamiento dinamico de sistemas
hibridos no lineales con aplicaciones en control de sistemas discontinuos.

B Seminario Institucional de Investigacion — Coordinacién de seminario semanal
en la FCFM de la UAS para motivar a estudiantes de Matematicas, Fisica,
Ingenieria en Electronica y posgrado a realizar investigacién, mediante
conferencias y exposiciones.

Produccion Cientifica

B Andlisis de ganancia L2 para sistemas discontinuos afectados por
perturbaciones desacopladas — Doctorado en Ciencias en Electronica y
Telecomunicaciones, CICESE; centrada en la estabilidad de sistemas hibridos
no lineales.

M Osuna-Altamirano, T., LOpez-Sanchez, R.J., & Rodriguez, F.J. (2022). Andlisis
de ganancia L 2L 2 para sistemas discontinuos afectados por
perturbaciones desacopladas. Revista Mexicana de Ingenieria Biomédica, 43(
3), 45-59. https://doi.org/10.22201/rmib.23196247¢e.2022.3.896

M Osuna, T., Martinez, C., & Hernandez, P. (2021). Disefio y andlisis de un
sistema de control para un proceso térmico industrial. Revista Electrénica de
Investigacion Educativa, 23(1), 112-130. https://doi.
0rg/10.24320/redie.2021.23.1.2641

M Osuna Altamirano, T., & Rivera, J. (2020). Implementacién de un controlador
adaptativo para sistemas no lineales con incertidumbre paramétrica. Revista
Iberoamericana de Automatica e Informéatica Industrial, 17(4), 345-356.
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